Szczego6towy Przedmiot Zamoéwienia - zatacznik nr 8

1. Wstep

Przedmiotem zamdwienia jest utrzymanie preselekcyjnego systemu wazenia
pojazdow w ruchu, wraz z jego kalibracjg i testem sprawdzajacym zgodnie z zatgcznikiem
nr. 2 ~Procedura sprawdzania stanowisk do wazenia pojazdow
w ruchu”, w ciggu drogi ekspresowej S5 w km 44703 strona prawa.

Zadaniem systemu jest selekcja przecigzonych pojazddéw ciezarowych,
umozliwiajaca wiasciwym stuzbom prowadzenie wazenia administracyjnego na terenie
parkingu zlokalizowanego w ciggu drogi S5 - MOP Gruczno Zachdéd na odcinku
w. Gruczno - w. Pruszcz w km 27+500, a takze biezaca i statystyczna ocena parametrow
ruchu na drodze ekspresowej S5.

2. Zakres zamoOwienia

Zakres zamowienia obejmuje biezgce utrzymanie systemu preselekcyjnego, zapewniajace
jego sprawne dziatanie, ktére obejmuje m.in.:

a) konserwacje,

b) przeglady stacji WIM w okresach podanych ponizej,

Tabela przegladow stacji WIM na drodze ...... W KM cveceaan SHiFs cosoooos
L. Wykonywana czynnos¢ Czestotliwos Uwagi
p ¢
1 Sprawdzenie stanu pofaczen kablowych - w Raz na 3
szczegoblnosci kabli Ethernet miesigce
Sprawdzenie stanu nawierzchni przy sensorach
5 wagowych (ewentualne spekania lub ubytki masy, Raz na 3
rownos¢ nawierzchni, koleinowanie nawierzchni, miesigce
jakos¢ powierzchni gruntujacej)
Sprawdzenie stanu konstrukcji wsporczych (ogniska
P . Raz na 3
3 rdzy) oraz fundamentow (ewentualne spekania, L
; s - - s miesiecy
jakos¢ powierzchni gruntujacej)
Sprawdzenie stanu zewnetrznego szafy
. - . . S Raz na 3
4 teletechnicznej (sprawnos¢ zamkow, zawiasow, stan L
; X miesigce
powtoki proszkowej)
Sprawdzenie stanu urzadzen , tj. zasilaczy,
Sy e : Raz na 3
5 wylacznikdw nadpradowych, switch’a oraz innych L
. R miesigce
elementow wyposazenia szafy
6 Sprawdzenie stanu dziatania zasilania awaryjnego - Raz na 3
odtaczenia zasilania zewnetrznego miesigce
7 Weryfikacja stanu widoku i kamer (ANPR i Raz na 3
Pogladowa) wraz z czyszczeniem kamer i obudow miesigce
Data wykonania przegladu Osoba wykonujaca przeglad

c) kalibracje, testy sprawdzajace,

d) weryfikacje dziatania systemu,

e) udostepnianie danych gromadzonych przez system poprzez stosowne
oprogramowanie,

f) przesytanie (transmisja) gromadzonych danych,

g) utrzymywanie bazy danych gdzie sg archiwizowane dane gromadzone przez
system, umozliwienie podgladu danych poprzez aplikacje internetowg, a nastepnie
przekazywane danych na wskazany serwer przez Zamawiajgcego,

h) zapewnienie ciggtej sprawnosci systemu oraz oprogramowania,



Ponadto w ramach zadania Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania wszelkich
decyzji, pozwolen, opinii, uzgodnien wymaganych obowigzujacymi przepisami
niezbednych dla dostosowania systemu preselekcyjnego wazenia pojazdow.

3. System preselekcyjnego wazenia pojazdéw w ruchu
W sktad systemu preselekcyjnego wchodzg m.in.:

1. Stacja do preselekcyjnego wazenia pojazdéw w ruchu;

2. Strefa wideo rejestracji dla paséw ruchu na ktérych zainstalowane sg
czujniki nacisku;

3. Nawierzchnia w technologii asfaltowej spetniajacej:

a) na odcinku minimum 100m przed oraz 50m za miejscem instalacji
czujnikdbw na catej szerokosci jezdni, spetniajacej wymagania
dotyczace wspdtczynnika IRI dla dokfadnosci pomiarowej B+(7)
zgodnie ze specyfikacjag COST 323: ,Weigh in Motion of Road
Vehicles” Final Report Appendix 1 - European WIM Specification
Version 3.0 [,Wazenie Pojazdow w Ruchu” Raport Koncowy,
Zatacznik nr 1 - Europejska Specyfikacja WIM (Wazenie Pojazdow w
Ruchu)] z sierpnia 1999 r, zwang dalej specyfikacjg COST 323.

b) na odcinku minimum 50m przed oraz 25m za miejscem instalacji na
catej szerokosci jezdni, spetniajacej wymagania dotyczace
doktadnosci pomiarowej B+(7) zgodnie ze specyfikacjg COST 323:
~Weigh in Motion of Road Vehicles” Final Report Appendix 1 -
European WIM Specification Version 3.0 [,Wazenie Pojazdow w
Ruchu” Raport Koncowy, Zatgcznik nr 1 - Europejska Specyfikacja
WIM (Wazenie Pojazdéw w Ruchu)] z sierpnia 1999 r, zwang dalej
specyfikacjg COST 323.

4. kacze internetowe umozliwiajgce dostep do danych ze stacji preselekcyjnej
w czasie rzeczywistym poprzez aplikacje internetowa dostepng z
dowolnego miejsca poprzez przegladarke internetowg, oraz umozliwiajace
przesytanie pakietow danych ze stacji preselekcyjnej
do serwera GDDKIiA zgodnie z wytycznymi zawartymi w zalgczniku
nr 1 "Instrukcja przesytania danych dla uzytkownikéw systemu wazenia
pojazdow”.

5. Zasilanie wszystkich elementéw systemu.

3.1. Lokalizacja stacji preselekcyjnej

W sktad systemu do preselekcyjnego wazenia pojazdéw w ruchu wchodzi i stacja
preselekcyjna w ciggu drogi ekspresowej po prawej stronie w km 44700 (na kierunku do
Poznania).

3.2. Elementy systemu preselekcyjnego wazenia pojazdow
Podstawowym elementem systemu preselekcji jest stacja preselekcyjnego
wazenia pojazddéw w ruchu. Podstawowe wyposazenie stacji obejmuje:

1) czujniki pomiarowe instalowane w nawierzchni jezdni, w celu dokonania pomiaru:
nacisku osi, nacisku grupy osi oraz masy catkowitej kazdego przejezdzajacego
pojazdu.

Wymagania dla czujnikéw pomiarowych:

a) Czujniki nacisku powinny spetnia¢ wymagania dotyczace dokitadnosci pomiarowej
B+(7) zgodnie ze specyfikacjg COST 323: ,Weigh in Motion of Road Vehicles”
Final Report Appendix 1 - European WIM Specification Version 3.0 [,Wazenie
Pojazdow w Ruchu” Raport Koncowy, Zatacznik nr 1 - Europejska Specyfikacja




b)
o)

d)
e)
f)

9)

h)

i)

WIM (Wazenie Pojazddw w Ruchu)] z sierpnia 1999 r. Wymagania COST 323 dla
doktadnosci pomiarowej B+ (7) przedstawiono w tabeli 1.

Tabela 1. Wymagana doktadno$¢ pomiarowa dla systemu preselekcyjnego wazenia pojazdéow w ruchu

Klasa doktadnosci; przedziat
Kryterium ufnosci - & (%)
B+(7)
Masa catkowita (>3,5t) 7
Naciska osi (>20kN)

Nacisk pojedynczej osi 11
Nacisk osi w grupie 14
Nacisk grupy osi 10
Odlegtos¢ osi 3
Predkos¢ 3

zakres pomiarowy dla nacisku osi od 500 kg do 20 000 kg,

sposoOb instalacji czujnikédw w nawierzchni nie moze wptywa¢ na warunki ruchu
w miejscu instalacji wagi - powinien zapewnia¢ ptynny przejazd pojazdéw przez
wage, nhawet przy najwyzszym natezeniu ruchu,

niezawodne dziatanie catego systemu,

niezawodna detekcja przecigzonych pojazdow,

odporno$¢ na nagte hamowanie, przyspieszanie, nadmierng predko$¢ oraz
wytrzymato$¢ na obcigzenie 250 kN/o$, a takze przejazd pojazdéw specjalnych
(walcow drogowych, pojazddw gasienicowych, ptugoéw Snieznych itd.),

sposOb instalacji powinien uniemozliwi¢ ominiecie stanowiska przez pojazd
ciezarowy (za wyjatkiem mozliwosci ominiecia czujnikdw poprzez przejazd pasem
dla przeciwnego kierunku ruchu),

brak wrazliwosci wynikow wazenia oraz skutecznosci ARTR na predkosci przejazdu
(pomiar od 15 do 170 km/h),

zakres temperatury pracy czujnikéw -40 °C do +80 °C, elektroniki -40 °C do +70
oC,

2) szafy teletechniczne/kontener z elektronikg sterujgacq, zabezpieczong przed
wlamaniem wraz z wyposazeniem w instalacje alarmowg. Szafy powinny posiadac
stopien ochrony co najmniej IP 67.

3) petle indukcyjne,

4) strefa wideo rejestracji — sktada sie z:

a) kamery z funkcjg ARTR (Automatyczne Rozpoznawanie Tablic Rejestracyjnych),
identyfikujacej numery tablic rejestracyjnych kazdego pojazdu
przejezdzajacego przez stacje do preselekcyjnego wazenia pojazdéw z 90%
prawdopodobienstwem poprawnego odczytu numeru tablicy rejestracyjnej
(poprawnos¢ funkcjonowania kamer ARTR ma zosta¢ zweryfikowana na
podstawie , Test stanowiska wazenia pojazdéw w ruchu sprawdzajgcy poziom
detekcji, identyfikacji i klasyfikacji pojazdow.” stanowigcego zatacznik nr 3 do
OP2).

b) kolorowej cyfrowej kamery video zapewniajgcej, zaréwno w dzien jak i w nocy,
rejestracje obrazu pozwalajacego rozpoznac¢ liczbe osi kazdego
przecigzonego lub przekraczajacego dopuszczalng wysokos¢ pojazdu
przejezdzajacego przez stacje do preselekcyjnego wazenia pojazdow,

c) promiennikow Swiatta podczerwonego, emitujacych promieniowanie
niewidoczne dla oka ludzkiego wspotpracujace z kamerami systemu
rozpoznawania numeréw tablic rejestracyjnych,

d) konstrukcji wsporczej przeznaczonej do instalacji nad jezdniag w/w kamer,
zlokalizowanej za stanowiskiem preselekcyjnym w odlegtosci zapewniajacej
poprawne i pewne dziatanie systemu. Konstrukcje wsporcze nalezy wykonac



z elementéw kratowych metalowych zabezpieczonych przed dziatanie
czynnikow atmosferycznych,

e) szafy sterowniczej wyposazonej w urzadzenia elektroniczne obstugujgce system
video. Urzadzenia elektroniczne mogg by¢ zainstalowane w jednej szafie
sterowniczej wraz z urzadzeniami elektronicznymi dla stacji preselekcyjnej.

5) Awaryjne zasilanie podtrzymujace dziatanie systemu preselekcji na okres co najmniej
12 h.

6) Co najmniej dwa wyjscia RJ45 umozliwiajace:

a) przesytanie obrazéw z kolorowej cyfrowej kamery video wymienionej w punkcie
4) w czasie rzeczywistym do podtaczonych urzadzen zewnetrznych,

b) przesytanie danych, dotyczacych kazdego pojazdu przejezdzajacego przez
czujniki pomiarowe wymienione w punkcie 1) i 3), w czasie rzeczywistym do
podtaczonych urzadzen zewnetrznych.

c) Dodatkowo wykonawca przekaze zamawiajgcemu specyfikacje sygnatow
wyjsciowych przesytanych przez przedmiotowe wyjsécia R145.

7) Wszystkie elementy systemu winny posiada¢ skuteczne uziemienie oraz sprawny
system zabezpieczen przepieciowych od wytadowan atmosferycznych i zaktdcen
elektrycznych na doprowadzeniach czujnikéw pomiarowych i liniach zasilajacych.

3.3. Wymagania dotyczace oprogramowania dla systemu wazenia pojazdow
w ruchu

1. System powinien zapewni¢ detekcje i rejestracje w systemie co najmniej 99%
wszystkich pojazdéw przejezdzajacych przez punkt preselekcyjnego wazenia
pojazddéw, ponadto system ma zapewnic:

a) okreslenie dla pojazdow wykrytych przez punkt preselekcyjny nastepujacych
danych:

= naciski poszczegdlnych kot i osi pojazdu z doktadnoscia spetniajaca
wymagania doktadnosci pomiarowej B+(7) zgodnie ze specyfikacjg COST
323,

= lgczne naciski stron pojazdu,

= odlegtosci pomiedzy poszczegdlnymi osiami pojazdu, z doktadnoscig
spetniajaca wymagania doktadnosci pomiarowej B(10) zgodnie ze
specyfikacjg COST 323,

= rozpoznanie osi pojedynczych i wielokrotnych pojazdu,

= catkowitg mase pojazdu z doktadnoscig spetniajagcg wymagania doktadnosci
pomiarowej B+(7) zgodnie ze specyfikacjg COST 323,

= dtugos$¢ pojazdu (zastepcza diugosc¢ elektryczna zmierzona na petli
indukcyjnej),

= informacje czy zostata przekroczona dopuszczalna wysoko$¢ pojazdu z
poprawnoscig wskazan na poziomie 90%, weryfikacja tego kryterium moze
nastgpi¢ na podstawie danych z okresu nie diuzszego niz 2 godziny,

= informacje o przekroczeniu dopuszczalnego nacisku osi i grupy osi oraz
masy catkowitej pojazdu lub zespotu pojazdéow, wraz z informacjq o
wartosci tego przekroczenia,

= dopuszczalng mase catkowita pojazdu, wedlug rozpoznanej klasy pojazdu i
danych zapisanych w systemie,

= predko$¢ pojazdu z dokiadnoscig spetniajacg wymagania dokfadnosci
pomiarowej B(10) zgodnie ze specyfikacjg COST 323,

= pas ruchu i kierunek ruchu,

= kategorie pojazdu wedlug 8+1 z poprawnosciag wskazan na poziomie
zgodnym z ponizszg tabelg zweryfikowane na podstawie zatacznika nr 3
»Test stanowiska wazenia pojazddéw w ruchu sprawdzajacy poziom detekcji,
identyfikacji i klasyfikacji pojazdéw.”:



Poprawnos¢ klasyfikaciji

dla motocykli: 2 90%

dla samochodéw 2 97%

osobowych:

dla samochodéw 2 90%

dostawczych:

dla samochodéw 2 90%

osobowych z przyczepa:

dla samochodéw 2 90%

ciezarowych:

dla samochodéw 2 95%

ciezarowych z

przyczepa:

dla pojazddéw > 95%

naczepowych:

dla autobuséw: 2 90%

Kod Sylwetka Przyporzgdkowana klasa podstawowa
3] pojazdy niesklasyfikowane

10 motocykle

7 samochody osobowe

11 samochody dostawcze do 3,5t

7] samochody osobowe z przyczepami
3 samochedy ciezarowe (jednoczionowe)
8 samochody ciezarowe z przyczepami
9 samochodzy ciezarowe z naczepami
5 autobusy

= kategorie pojazdu wg COST 323 z poprawnoscig wskazan na poziomie 80%
dla kazdej z kategorii,



Kategoria Sylwetka Opis
Samochody osobowe,

Kategoria 1 _Sam osobowe z lekkimi przyczepami
i samochody dostawcze 0 masie
<35kN

Kategoria 2 Samochody ciezarowe 2-osiowe

Kateqoria 3 Samochody ciezarowe 3-osiowe

g Samochody ciezarowe 4-osiowe
Ciagniki siodlowe od trzech do szesciu

Kategona 4 osi (0 maksymalnie dwu osiach w
grupie)

Ciagniki siodlowe od pieciu do siedmiu

Kategoria 5 osi (0 maksymalnie trzech osiach w
grupie)

Kategoria 6 Samochody cigzarowe z przyczepami

Kategoria 7 Autobusy

Kategona 8 Inne pojazdy

= numer kolejny pojazdu,

= data i godzina przejazdu UTC(PL), zsynchronizowane radiowo z wzorcem
czasu DCF77 lub przez facze internetowe (protokdt NTP) poprzez serwery
czasu znajdujace sie w Gtownym Urzedzie Miar, w Laboratorium Czasu i
Czestotliwosci.

= zdjecie pozwalajace rozpoznac¢ liczbe osi pojazdu w kazdych
warunkach oswietleniowych i pogodowych, tylko dla pojazddw, co do
ktorych istnieje przypuszczenie popetnienia wykroczenia (pojazdy
przecigzone, pojazdy przekraczajace dopuszczalng wysokos¢) - wymaganie
to ma by¢ spetnione w co najmniej 95% przypadkow, weryfikacja tego
kryterium moze nastgpi¢ na podstawie 100 kolejnych pojazdow co do
ktorych istnieje przypuszczenie popetnienia naruszenia. System ma
posiadac¢ zdolno$¢ automatycznego tuszowania obszaru kabiny kierowcy w
spos6b uniemozliwiajacy rozpoznanie twarzy oséb znajdujacych sie w
pojezdzie.

= zdjecie tablicy rejestracyjnej dla kazdego pojazdu- wymaganie to ma by¢
spetnione w co najmniej 95% przypadkdéw, weryfikacja tego kryterium
moze nastgpi¢ na podstawie danych z okresu nie dtuzszego niz 1 godzina.

= dane z tablicy rejestracyjnej przekonwertowane na format tekstowy -
rozpoznane poprawnie dla minimum 90% dajacych sie zidentyfikowac
(wedtug witasciwego zatgcznika do OPZ) pojazddw przejezdzajacych przez
punkt preselekcyjnego wazenia pojazdow. Zamawiajacy dopuszcza
niespetnienie wymaganych warunkdw skutecznosci rozpoznawania w
trudnych warunkach atmosferycznych: intensywne opady $niegu i deszczu,
gesta mgta, itp.

b) wykrywanie pojazdow przejezdzajacych przez stacje preselekcyjng ktére po
uwzglednieniu dokfadnosci pomiarowej na poziomie B+(7) przekraczaja, na
podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 31 grudnia 2002 r.
w sprawie warunkéw technicznych pojazdow oraz zakresu ich niezbednego
wyposazenia (Dz.U. 2003 nr 32 poz.262, z pézn. zm.) oraz art. 41 ust. 2
ustawy z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2007 r. Nr
19, poz. 115, z pézn. Zm.):

= dopuszczalny nacisk osi;



= dopuszczalny nacisk grup osi;
= dopuszczalng mase catkowity;
= dopuszczalng wysokosc.

c) w momencie wykrycia pojazdu przecigzonego Ilub przekraczajacego
dopuszczalng wysokos$¢ wykonanie zdjecia pojazdu przejezdzajacego przez
stanowisko pomiarowe. Na zdjeciu winna by¢ widoczna cata sylwetka
pojazdu pozwalajaca rozpoznac liczbe osi pojazdu. System ma posiadac
zdolno$¢ automatycznego tuszowania obszaru kabiny kierowcy w sposob
uniemozliwiajagcy rozpoznanie twarzy osob znajdujacych sie w pojezdzie
System musi zestawi¢ w przejrzysty sposdéb wykonane zdjecie sylwetki
pojazdu oraz tablic rejestracyjnych z informacjami z pozostatych czujnikow
jak:

rozpoznane znaki numeru rejestracyjnego pojazdu,

typ wykroczenia,

liczba osi,

nacisk poszczegdlnych osi,

data i godzina wykroczenia.

d) wykrywanie pojazdéow omijajacych czujniki nacisku poprzez jazde czesciowo
lub w catosci po pasie awaryjnym lub poboczu.

e) dostep do danych ze stacji preselekcyjnej w czasie rzeczywistym poprzez
aplikacje internetowg dostepng z dowolnego miejsca poprzez przegladarke
internetowa.

f) przesytanie danych ze stacji preselekcyjnej do serwera GDDKIA zgodnie z
wytycznymi zawartymi w zataczniku nr 1 "Instrukcja przesytania danych dla
uzytkownikow systemu wazenia pojazdow w ruchu”. Dane przesytane na
serwer GDDKIiA majg zawiera¢ jedynie rozpoznane trzy pierwsze znaki tablicy
rejestracyjnej. Na przesytanych na serwer GDDKIiA zdjeciach pojazdu oraz
zdjeciach tablic rejestracyjnej widoczne mogg by¢ jedynie trzy pierwsze
znaki tablic rejestracyjnych.

g) przesyfanie z czestotliwoscig raz na 10 minut obrazu z kamery wskazanej w
punkcie 3.2.4) lit. b) do systemu Zamawiajacego, ktorym jest serwis
internetowy GDDKIA lub inny system wskazany przez Zamawiajgcego. Obraz
ma by¢ przesytany w jakosci nie lepszej niz SD. Obraz ma umozliwiaé
identyfikacje elementéw drogi, rodzaj poruszajacych sie pojazddéw oraz
wystepujacych zjawisk atmosferycznych. Obraz nie moze dawaé mozliwosci
rozpoznania 0so6b podrdézujacych pojazdem ani rozpoznania numerdéw tablic
rejestracyjnych pojazdéw. Obraz ma byc¢ przesytany zgodnie z protokotem
komunikacyjnym opisanym w zataczniku nr 4 ,Przekazywanie danych w
formacie XML poprzez http”.

2. Wykonawca jest zobowigzany do udostepnienia zamawiajagcemu oraz ITD dostepu
do aplikacji internetowej, zapewniajgacej niezawodne dziatanie systemu
preselekcyjnego w okresie catej doby. Przedmiotowe oprogramowanie do
wykrywania pojazdéw przecigzonych oraz pojazdéw przekraczajacych dopuszczalng
wysokos$¢ ma byc¢ dostepne z dowolnego miejsca poprzez przegladarke internetowa.
Aplikacja internetowa ma:

a) prezentowac informacje o pojazdach zarejestrowanych co najmniej w okresie
ostatnich 30 dni na stacjach preselekcyjnego wazenia pojazdéow w ruchu z
mozliwym wyborem kryteriow wyswietlania (wybor pojedynczy lub
wielokrotny):



wszystkie pojazdy;

wszystkie pojazdy generujace alarmy (pojazdy przecigzone, pojazdy
przekraczajace dopuszczalng wysoko$¢, pojazdy omijajace czujniki
nacisku);

kategorie pojazdu;

liczbe osi (mozliwos¢ okreslenia liczby osi ,od - do”);;

pojazdy przecigzone;

stopien przekroczenia DMC (mozliwos¢ okreslenia przekroczenia DMC
»,od - do”);

stopien przekroczenia naciskow osi (mozliwos¢ okreslenia stopnia
przekroczenia naciskow osi ,,od - do”);

pojazdy przekraczajace dopuszczalng wysokos¢;

pojazdy omijajqce czujniki nacisku;

pojazdy wykryte w wybranym przedziale czasu.

b) prezentowa¢ informacje na temat pojazdu zarejestrowanego co najmniej w
okresie ostatnich 30 dni na stacjach preselekcyjnego wazenia pojazdéw w

ruchu:

date i godzine rejestracji pojazdu w systemie;

lokalizacje punktu preselekcyjnego na ktérym pojazd zostat wykryty
(nr. Drogi, miejscowos¢, pikietaz, kierunek ruchu);

pierwsze trzy znaki rozpoznanego numeru rejestracyjnego;

zdjecie tablicy rejestracyjnej przedstawiajace jedyne pierwsze trzy
znaki przedmiotowej tablicy;

zdjecie catej sylwetki pojazdu pozwalajaca rozpozna¢é liczbe osi
pojazdu tylko w przypadku pojazdéw przecigzonych lub
przekraczajacych dopuszczalng wysoko$¢. Na zdjeciu ma by¢
zatuszowany obszar kabiny kierowcy w sposob uniemozliwiajacy
rozpoznanie twarzy oséb znajdujacych sie w pojezdzie oraz widoczne
mogaq by¢ jedynie pierwsze trzy znaki tablicy rejestracyjnej pojazdu.
predkos¢ pojazdu;

kategorie pojazdu wg COST 323;

mase catkowita pojazdu - z wyraznym zaznaczeniem jej
ewentualnego przekroczenia (poda¢ warto$¢ zmierzong oraz mozliwg
wartosci minimalng i maksymalng wynikajaca z doktadnosci
pomiarowej B+(7);

nacisk osi i grup osi - z wyraznym zaznaczeniem ich ewentualnego
przekroczenia (poda¢ warto$¢ zmierzong oraz mozliwg wartosci
minimalng i maksymalng wynikajaca z dokfadnosci pomiarowej
B+(7);

informacje czy zostata przekroczona dopuszczalna wysokos$¢ pojazdu;
odlegtosci pomiedzy osiami.

c) prezentowac informacje na temat pojazdu zarejestrowanego na stacjach
preselekcyjnego wazenia pojazdow w ruchu w trakcie trwajacej sesji (od czasu
zalogowania sie uzytkownika aplikacji do czasu jego wylogowania lub zerwania
potaczenia) jednak nie starsze niz 1 godzina:

date i godzine rejestracji pojazdu w systemie;

lokalizacje punktu preselekcyjnego na ktérym pojazd zostat wykryty
(nr. Drogi, miejscowos¢, pikietaz, kierunek ruchu);

znaki rozpoznanego numeru rejestracyjnego;

petne zdjecie tablicy rejestracyjnej;

zdjecie catej sylwetki pojazdu pozwalajaca rozpozna¢é liczbe osi
pojazdu tylko w przypadku pojazdéw przecigzonych lub
przekraczajacych dopuszczalng wysoko$¢. Na zdjeciu ma byc
zatuszowany obszar kabiny kierowcy w sposob uniemozliwiajacy
rozpoznanie twarzy oséb znajdujacych sie w pojezdzie.



d)

e)

f)

9)

. predkos¢ pojazdu;
. kategorie pojazdu wg COST 323;

. mase catkowita pojazdu - z wyraznym zaznaczeniem jej
ewentualnego przekroczenia (poda¢ warto$¢ zmierzong oraz mozliwg
wartosci minimalng i maksymalng wynikajaca z doktadnosci
pomiarowej B+(7);

. nacisk osi i grup osi - z wyraznym zaznaczeniem ich ewentualnego

przekroczenia (podaé¢ warto$¢ zmierzong oraz mozliwg wartosci
minimalng i maksymalng wynikajaca z dokfadnosci pomiarowej
B+(7);
. informacje czy zostata przekroczona dopuszczalna wysokos$¢ pojazdu;
. odlegtosci pomiedzy osiami.

Zaprezentowa¢ co najmniej dla 95% pojazddw zarejestrowanych przez stacje
preselekcyjng (w miejscu administracyjnego wazenia pojazdéow wskazanym
przez zamawiajagcego - Oddzial ma jednoznacznie wskaza¢ miejsce
administracyjnego wazenia pojazdow) informacje o pojazdach
zarejestrowanych na stacjach preselekcyjnego wazenia pojazdéw w ruchu nie
pézniej niz po 10 sekundach od momentu przejechania zarejestrowanego
pojazdu przez punkt pomiarowy. Weryfikacja tego kryterium moze nastgpi¢ na
podstawie danych z okresu nie dtuzszego niz 1 godzina.

Dawa¢ mozliwoé¢ eksportu danych prezentowanych wedlug wybranych
kryteriow do pliku xml, csv. Z zastrzezeniem, ze eksportowane dane bedg
zawieraty jedynie trzy pierwsze znaki tablicy rejestracyjnej.

Dawac¢ mozliwo$¢ przegladu i exportu listy logowan co najmniej z okresu
ostatnich 30 dni do aplikacji internetowej z podziatem na poszczegélne loginy z
informacja o dtugosci pozostawania w systemie.

Spetniac¢ ponizsze wymagania bezpieczenstwa:

i. Udostepniona strona/aplikacja w oparciu o https (aktualny certyfikat
ssl zaufanego urzedu).

ii.  Autoryzacja uzytkownika z wykorzystaniem loginu i hasta.

iii. Blokowanie konta/adresu Zzrédiowego IP po trzech nieudanych
probach logowania i powiadomienie o zdarzeniu administratora.
Odblokowanie konta/adresu IP bedzie mozliwe tylko przez
administratora systemu.

iv. Zmiana loginu administracyjnego (admin, administrator, root) na
niestandardowe albo zablokowanie takiego konta i utworzenie
niestandardowego z uprawnieniami administratora (jesli takie jest
wymagane).

V. Dla kazdego uzytkownika zatoZzone oddzielne konto ktdére zapewni
rozlicznos¢ wykonywanych dziatan. Uprawnienia konta w zaleznosci
od realnych potrzeb.

Vi. Hasto powinno skfadac¢ sie z minimum 8 znakéw sktadajacych sie z
matych, wielkich liter, znakoéw specjalnych oraz liczb dla
uzytkownika. Dla konta z uprawnieniami administratora min. 12

znakdw.
Vii. Konta nieuzywane (zmiana pracownika) powinny by¢
dezaktywowane.
viii. Dziennik zdarzen operacji wykonywanych w systemie.
iX. Wytaczenie niewykorzystywanych ustug i protokotéw (np. telnet,
http, itp.).



3.4.

W okresie trwania umowy w ramach wynagrodzenia okreslonego w umowie
Wykonawca zapewni serwis oprogramowania (gwarancje zapewniajacq poprawnosc
jego funkcjonowania). Dodatkowo w przypadku zapotrzebowania zgtoszonego przez
zamawiajacego wykonawca bedzie wykonywal na zlecenie Zamawiajacego
aktualizacje i modyfikacje oprogramowania w wymiarze nie wiekszym niz 30
roboczogodzin na kwartat.

Wykonawca udzieli Zamawiajgcemu licencji niewytgacznej na oprogramowanie
dostarczone przez Wykonawce w zwigzku z realizowaniem przedmiotowego
zamowienia.
Wykonawca, zgtaszajac dostosowanie poszczegdlnych stacji preselekcyjnego
wazenia pojazddéw w ruchu, przekaze zamawiajgcemu:
a) wersje instalacyjng oprogramowania wymienionego w pkt. 3.3.4 wraz
z instrukcjq instalacji.
b) powykonawcza dokumentacje technicznej oprogramowania wymienionego w
pkt. 3.3.4 w jezyku polskim.
c) opisy protokotdw komunikacyjnych (stacja pomiarowa - system
Wykonawcy).
Na serwerze wykonawcy mogg sie znajdowac tylko te dane dotyczace pojazdow,
ktére sg nastepnie przesytane na serwer GDDKiA. W danych przechowywanych na
serwerze wykonawcy moga sie znajdowac jedynie rozpoznane trzy pierwsze znaki
tablic rejestracyjnych, zdjecia pojazdow oraz zdjecia tablic rejestracyjnych na
ktérych widoczne sg jedynie trzy pierwsze znaki tablic rejestracyjnych.
Obostrzenia wskazane w pkt. 6. nie obowigzuja w trakcie trwajacej sesji aplikacji
internetowej dla danych, nie starszych niz 1 godzina, z konkretnej stacji
preselekcyjnej (od czasu zalogowania sie uzytkownika aplikacji do czasu jego
wylogowania lub zerwania potgczenia).

Zasilanie
Urzadzenia systemu preselekcyjnego wazenia pojazddw w ruchu sg zasilane

napieciem sieci energetycznej o wartosci 230 V.

4. Utrzymanie

1

2.

. Wykonawca zobowigze sie do zapewnienia sprawnego funkcjonowania systemow

preselekcyjnych wskazanych w punkcie 1 zgodnie z wymaganiami wskazanymi w
punkcie 3 przez okres obowigzywania Umowy. Wykonawca w okresie trwania
umowy ponosi¢ bedzie wszelkie koszty zwigzane z bezawaryjnym i prawidtowym
dziataniem systemu (w tym ponoszenie kosztow transmisji danych).

taczny czas awarii systemu w ciggu roku nie moze by¢ dtuzszy niz 10 dni (dni
przeliczamy na peine godziny - 240h) liczac od zgtoszenia awarii przez
Zamawiajacego do momentu zgtoszenia przez Wykonawce usuniecia awarii. W
przypadku ponownego zgloszenia przez zamawiajacego awarii dotyczacej tej
samej funkcjonalnosci (np.: rozpoznawanie tablic rejestracyjnych) co zgtoszenie
pierwotne w terminie 1 dnia od momentu zgtoszenia przez Wykonawce usuniecia
awarii, bieg czasu awarii liczy sie od zgtoszeniu pierwotnego. W przypadku braku
podjecia przez Wykonawce dzialan majacych na celu usuniecie awarii
Zamawiajacy zastrzega sobie mozliwosc zlecenia naprawy innemu Wykonawcy, a
kosztami naprawy obcigzy Wykonawce systemu. W przypadku wykrycia awarii
systemu przez Wykonawce jest on zobowigzany do bezzwtocznego
poinformowania o tym fakcie Zamawiajacego.

Przez awarie rozumiemy miedzy innymi:

Przyktadowe rodzaje awarii Metoda weryfikacji

spadek  rozpoznawalnosci numerdw | Test sprawdzajacy zgodnie z zat.3
rejestracyjnych  ponizej  ustalonego
poziomu,
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spadek  poziomu
ustalonego poziomu,

detekcji  ponizej

Test sprawdzajqcy zgodnie z zat.3

spadek doktadnosci pomiarowej dla
masy i naciskow osi ponizej ustalonego
poziomu,

Test sprawdzajgqcy zgodnie z zat.2

brak mozliwosci logowania do aplikacji
internetowej,

1-0

brak przesytania danych na serwer w
Strykowie,

Dla 95% pojazdéw zarejestrowanych
przez system w ciqgu jednej doby,
maja by¢ przestane na  serwer
kompletne rekordy danych zgodnie z
zat.1. W przypadku wystapienia innej
awarii systemu skutkujgcej brakiem
transmisji danych wykonawca ma 48
godz. od czasu usuniecia awarii na
uzupetnienie brakujgcych danych na
serwerze w Strykowie.

brak  prezentacji  przez  aplikacje | Dla  ponad 5%  prezentowanych

internetowg jednej lub wiecej | pojazdéw. Weryfikowane na podstawie

wymaganych danych, probki  zawierajacej 200 kolejnych
pojazdow.

spadek %  prezentowanych przez | Weryfikowane na podstawie probki

aplikacje internetowag pojazddw ponizej
wymaganego poziomu.

zawierajgcej 200 kolejnych pojazdow.

zbyt dtugi czas pomiedzy przejazdem
pojazdu przez punkt kontrolny a
prezentacjg informacji o pojezdzie w
aplikacji internetowej)

Weryfikowane na podstawie probki
zawierajacej 200 kolejnych pojazdow.

btedne rozpoznawanie klas pojazdéw Test zat. 3

Brak zdjecia Ilub zdjecie pojazdu w | 100 kolejnych pojazddéw co do ktdrych
jakosci nie pozwalajacej na rozpoznanie | istnieje  przypuszczenie  popetnienia
liczby osi pojazdu wykroczenia.

. W przypadku zgtoszenia przez zamawiajgcego awarii systemu ktére nie zostanie
uznane przez wykonawce za awarie Zamawiajagcy ma mozliwo$¢ przeprowadzenia
(zlecenia innemu podmiotowi) testu sprawdzajacego poprawnos$¢ dziatania danej
funkcjonalnosci, a w przypadku potwierdzenia faktu wystgpienia awarii systemu,
zamawiajacy obcigzy wykonawce kosztami testu sprawdzajacego. W takim
przypadku bieg czasu awarii liczy sie od momentu pierwotnego zgtoszenia awarii
przez Zamawiajgcego.

. Wykonawca jest zobowiazany do regularnego sprawdzania poprawnosci
funkcjonowania systemu w okresie obowigzywania umowy oraz
przekazywania raz na 3 miesigce (zgodnie z pkt. IV OPZ) raportu
zawierajacego informacje:

- o0 widocznych uszkodzeniach drogi;

- kompletnos$¢ danych na serwerze wyrazone procentowo;

- tabele zgloszen usterek;

- wykonanie wymaganych testéw.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie obowigzywania umowy do wykonania na
wiasny koszt raz w roku w miesigcach kwiecien — maj po okresie zimowym (lub
wg wskazan Zamawiajacego w Zamodwienie - zgodnie z OPZ) w terminie
ustalonym z Zamawiajacym kalibracji stacji preselekcyjnego wazenia pojazdow w
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ruchu oraz petnego sprawdzenia funkcjonowania systemu preselekcji wagowej
obejmujacego co najmniej:

a) sprawdzenia doktadnosci pomiarowej zgodnie z zatacznikiem nr 2
~Procedura sprawdzania stanowisk do wazenia pojazdéw w ruchu”,

b) sprawdzenia poprawnosci funkcjonowania modutu ARTR zgodnie
z zatacznikiem nr 3 ,Test stanowiska wazenia pojazddw w ruchu
sprawdzajacy poziom detekcji, identyfikacji i klasyfikacji pojazdow.”

c) przeglad nawierzchni

W przypadku wykazania przez co najmniej jeden z testéw sprawdzajacych braku
spetniania przez system preselekcyjny co najmniej jednego z wymagan,
Wykonawca jest zobowigzany do wprowadzenia niezbednych modyfikacji
i przeprowadzenia ponownego testu sprawdzajacego obejmujacego wykryte
nieprawidtowosci.

. W przypadku nie przeprowadzenia przez Wykonawce testow (dostarczenie
raportu) wynikajacych z wymogdéw opisanych w pkt 4.4. Zamawiajacy bedzie
wliczat kazdy dzien po wymaganym terminie do taqcznego czasu awarii opisanego
w pkt. 4.2. Dodatkowo w przypadku nie przeprowadzenia przez Wykonawce
testow wynikajacych z wymogow opisanych w pkt 4.4. w wymaganym terminie
Zamawiajacy zastrzega sobie mozliwosé zlecenia przeprowadzenia
przedmiotowych testéw sprawdzajacych stacje preselekcyjng innemu Wykonawcy,
a kosztami tych czynnosci obcigzy Wykonawce systemu.

. Za kazdy rozpoczety dzien braku petnej funkcjonalnosci systemu preselekcyjnego
wazenia pojazdow w ruchu, powyzej okreslonego w pkt. 4.2. tacznego czasu
awarii, zostang naliczone kary umowne w wysokosci 200 zt za kazdy rozpoczety
dzien.

Raz w roku wykonawca w przypadku zapotrzebowania zgloszonego przez
zamawiajacego przeprowadzi niezbedne modyfikacje systemu preselekcji w celu
przesytania danych z systemu preselekcji dodatkowo na wskazany przez
zamawiajgcego serwer we wskazanym przez zamawiajgcego formacie.

. Wykonawca zagwarantuje funkcjonalno$¢ systemu preselekcji oraz jego
oprogramowania polegajacg na zaprzestaniu anonimizacji danych zbieranych
przez system preselekcji, poprzez:

a) Zapewnienie prezentacji petnych numerdw rejestracyjnych w aplikacji
dedykowanej dla ITD wraz z prezentacjg petnego obrazu tablicy
rejestracyjnej oraz prezentacjq zdjecia pojazdu podejrzewanego o
popetnienie wykroczenia z widoczng tablicg rejestracyjng oraz bez
tuszowania obszaru kabiny kierowcy.

b) Zapewnienie przesytania do serwera Zamawiajacego (lub innego
wskazanego zgodnie z pkt. 7 serwera) danych zawierajgcych peiny
numer rejestracyjny pojazdu, petny obraz tablicy rejestracyjnej pojazdu
oraz zdjecie pojazdu podejrzewanego o popetnienie wykroczenia z
widoczng tablicg rejestracyjng oraz bez tuszowania obszaru kabiny
kierowcy.

c) Zapewnienie spetniania przez system wymagan Rozporzadzenia Ministra
Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 29 kwietnia 2004 r.
w sprawie dokumentacji przetwarzania danych osobowych oraz
warunkdéw technicznych i organizacyjnych, jakim powinny odpowiadac
urzadzenia i systemy informatyczne stuzace do przetwarzania danych
osobowych.

d) Podpisanie przez wykonawce umowy z GDDKiA dot. powierzenia
przetwarzania danych osobowych przetwarzanych przez system
preselekcyjny.

. Opisana w pkt. 8. funkcjonalnos$¢ bedzie wdrazana przez wykonawce bezptatnie, w
catosci lub w zakresie wskazanym przez zamawiajacego, na zlecenie
zamawiajgcego w terminie do 3 dni roboczych od momentu zlecenia. W przypadku
nie wdrozenia opisanej w pkt. 8. funkcjonalnosci w wyznaczonym ternie,
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Zamawiajacy bedzie wliczat kazdy dzien nie wdrozenia opisanej w pkt. 8
funkcjonalnosci po wyznaczonym terminie do tgcznego czasu awarii opisanego w
pkt. 4.2.

10.W przypadku wdrozenia opisanej w pkt. 8. funkcjonalnosci bedzie ona

dezaktywowana bezptatnie przez wykonawce na zlecenie zamawiajacego w
terminie do 3 dni roboczych od momentu zlecenia. W przypadku nie
zdezaktywowania opisanej w pkt. 8. funkcjonalnosci w wyznaczonym ternie,
Zamawiajacy bedzie wliczat kazdy dzien nie zdezaktywowania opisanej w pkt. 8
funkcjonalnosci po wyznaczonym terminie do tacznego czasu awarii opisanego w
pkt. 4.2.

5. Nie dotyczy.

6. Pozostale wymagania

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nalezyte zabezpieczenie terenu prac,

w tym w zakresie bezpieczenstwa uzytkownikdédw ruchu drogowego i odpowiada
za wszelkie szkody wyrzgdzone Zamawiajgcemu i osobom trzecim.

Tabela awarii.

Opis Data Data Czas Podpis Podpis
awarii | zgloszenia | zgtoszenia | trwania Zamawiajacego | Wykonawcy
awarii usuniecia awarii
awarii
(rr.mm.dd- (w

gg.mm) (rr.mm.dd- | petnych
gg.mm) godzinach)
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